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9. Ubungsblatt

Aufgabe 1 U Bestimmen Sie die Eigenwerte und Eigenvektoren der Matrix! Bestimmen Sie eine Basis
aus Eigen- und Hauptvektoren!
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Aufgabe 2 U Bestimmen Sie eine Basis des R’ aus Eigen- und Hauptvektoren der Matrix!
Funktioniert das im Skript auf S. 72 unten angegebe Verfahren?
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Aufgabe 3 U Die 3 x 3-Matrix A sei die darstellende Matrix der Spiegelung an der Ebene mit der
Hesse-Gleichung - (0, —1,1)7 = 0. Man gebe ohne Rechnung die Eigenwerte von A und die zugehérigen
Eigenvektoren an. Gibt es eine Basis aus Kigenvektoren?

Aufgabe 4 Man berechne die Eigenwerte und die zugehorigen Eigenvektoren der unten stehenden
Matrizen und finde eine Basis aus Eigen- und Hauptvektoren.
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Aufgabe 5 T b) Die 3x3-Matrix B sei die darstellende Matrix der Drehung um die Achse {¢(0,0,1)7 | ¢ €
R} mit Winkel @ = 7/2. Man gebe ohne Rechnung die Eigenwerte von A und die zugehorigen Eigenvek-
toren an!

H Man berechne eine Basis aus Haupt- und Eigenvektoren der obigen Matrix B.
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