min  f(x)

_ (PNU)<s.t. h(x)=0

min  f(x) 9 <0
(PLU)<s.t. Ax=b
Gx<r

Lagrange-Newton-SQP

Newton-SQP

min  3(x,Qx) +(q, X)
(QLU)<s.t. Ax=Db
Gx<r

A 4

min  $(x,Qx)+(q, x)
st. Ax=b

min  f(X)
st. Ax=b

(PLG){

Newton-SOP
Nullraumverfahren

(QLG){

Nullraumverfahren

) freie Optimierung:
Straf- & Barrier-Verfahren Straf- & Barrie@

(PF){mip £(x)

A 4
A

Gradienten-, gedaempftes Newton-,
Quasi-Newton- (z.B. BFGS), Variable-Metrik-,
Fletcher-Reeves-Verfahren
USW.



